
UNIPOD  ver. 1.0 (UNIverzální PODvozek pro jednoduché pokusy s robotikou) 

 

Cílem tohoto projektu bylo vytvořit jednoduchý, ale přitom dostatečně odolný podvozek 

z dostupných dílů,  např. pro stavbu sledovače čáry. 

Univerzálnost spočívá ve snadné modifikaci podvozku, který je postaven z dílů stavebnice MERKUR. 

Motory nejsou z této stavebnice, ale jedná se o standartní typ, který lze koupit v eshopech  

pro amatérskou robotiku.    např.    http://www.snailshop.cz/prevodove-plast/357-gm9a.html 

Otočné kolo (caster) je vyrobeno z ložisek. Důvodem je vysoká spolehlivost a bytelnost, která je 

potřeba pro celokovový podvozek.  

Pro montáž jsou použity šroubky M4, které neumožňují žádnou vůli ve spojovaných dílech. 

Napájení je řešeno pomocí 6xAA akumulátorů, ale lze použít vlastní zdroj napětí. 

V tom případě není potřeba vytvářet „ohrádku“ pro držák AA baterií. 

„Těžkopádná“ kovová konstrukce je nevýhodou při závodění na čas.  

Pokud budeme chtít přidat další mechanické části, bude naopak hmotnost a stabilní těžiště klíčové. 

Rozměry podvozku je dána velikostí motorů a základny 10x7 cm. 

Uchycení kol k převodovce zajišťuje plastový unášeč, takže můžeme testovat různá kola, 

která lze jednoduše vyměňovat. 

Plošný spoj s elektronikou lze umístit nahoru před blok s akumulátory, kde bude snadno přístupný. 

Pokud potřebujeme místo pro další mechanismus, senzory apod., lze umístit plošný spoj zespodu. 

 

Konstrukce je zároveň inspirací pro další podobné projekty. 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Výsledek snažení: 

 

 

 

 

 

 



 

UNIPOD se skládá ze čtyř hlavních částí. 

- kola 
- blok s motory 
- otočné kolo - caster 
- základní deska 

      ( + akumulátory a elektronika) 

 

1.1 Kola 

seznam dílů: 2ks pneumatika (silikonový O-kroužek nebo těsnění na trubky 60mm) 

  2ks kolo MERKUR 65mm 

  2ks redukční díl unášeč/kolo 

  2ks plastový unášeč 

  8ks šroub M2/6mm 

  6ks šroub M4/5mm 

  12ks matice M4 nízká 

 

 

 

 



 

1.2 Blok s motory 
 
seznam dílů: 1ks MERKUR 3x7 děr ohnutý 
   3ks MERKUR „lopatka malá“ zahnutá 
   1ks MERKUR pásek 3díry 
   1ks MERKUR 2x9 děr ohnutý 
   2ks  distanční sloupek M4/30mm matice/matice 
   2ks motor GM09 rovný 
   4ks šroub M3/cca 20mm 
   8ks šroub M4/4mm 
   8ks matice M4 nízká 
   1ks distanční sloupek M3/45mm 
   2ks šroub M3/5mm  malá hlava! 
 
 
 

       
 

       
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
1.3  Otočné kolo 
 
seznam dílů: 2ks držáky ložisek 
   2ks ložisko 16/8mm s límcem 
   1ks distanční sloupek M4/15mm matice/matice 
   1ks podložka díra 8mm, výška 5mm 
   4ks  distanční sloupek M4/5mm matice/závit 
   1ks šroub M4/5mm nižší hlava 
   4ks šroub M4/3mm   
   2ks šroub M4/5mm 
   2ks matice M4 
   1ks pérová podložka 4,3mm  
   1ks MERKUR „dlouhé účko“ 
   1ks MERKUR  pásek 2díry 
   1ks ložisko (nebo jiné kolo) 
   1ks šroub+matice pro uchycení kola     
  
 
 

 
 
 
 
 
 
 



1.3 Základní deska + ohrádka pro AKU 
 
seznam dílů: 1ks MERKUR deska 10x7 děr 
   2ks MERKUR úhelník 10 děr 
   2ks  MERKUR 3x7 děr ohnutý 
   1ks  MERKUR 2x9 děr ohnutý 
   1ks MERKUR  3x7 děr 
   1ks MERKUR  „L“   
   2ks distanční sloupek 10mm matice/matice 
   2ks distanční sloupek 10mm matice/závit 
   9ks šroub M4/4mm 
   1ks šroub M4/4mm –kulaté zakončení (pro zamknutí) 
   8ks matice M4/nízká 
 

       
 

       
 

       



Dotazy pro koupi jednotlivých dílků směrujte na WWW.ROBODOUPE.CZ, kde se lze také informovat 
o termínech setkání nadšenců pro robotiku. 
Kusové dílky stavebnice MERKUR lze sehnat na www.stavebnice.com 
O soutěžích v rámci celé ČR i zahraničních akcí se dozvíte na www.robotika.cz 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 



 
 
 
  
 
 
 
 
  

    

 


